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Introduction
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transcendentes: travaux de R. Fuchs et Schlesinger . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 324
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Méthode variationnelle de Poincaré 338
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10. Classes II, IV–X, XIII (inachevées: IX, X) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 343
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k = 2 : équation complète = simplifiée +ay + b
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Problème de Halphen 348
Halphen, 1

m
+ 1

n
+ 1

p
> 1 : solutions particulières polynomiales 348

Halphen, 1
m

+ 1
n

+ 1
p

= 1 : solutions particulières= f. entières elliptiques 348

Halphen, 1
m

+ 1
n

+ 1
p

< 1 : solutions particulières=f. de Schwarz 348
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25. Singularités des équations déduites des invariants usuels . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 384
Equation (En) d’ordre n provenant d’invariants impairs 384
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théorème d’existence de Cauchy . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 359, 369
uu′′ − u′2 = 0 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .324, 381, 383
S ≡ uu(4) − 4u′u′′′ + 3u′′2 = 0 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 324, 381, 385
uu(6) − 6u′u(5) + 15u′′u(4) − 10u′′′2 = α(uu′′ − u′2) − βu2 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 324, 381
T ≡ uu′′u′′′′ + 2u′u′′u′′′ − u′2u′′′′ − u′′3 − uu′′′2 = 0 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 385
S3 − 27T 2 = 0 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 385

6


